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УСЛОВНЫЕ ОБОЗНАЧЕНИЯ 


УВ-І - Управление взрывателем 

УФ-І, УФ-2, УФ-3 - Умформеры 

ББ-1 - Бортовые батареи 

БК-2 - Командная батарея 

О.Ш. - Отрывной штеккер 

ГР-2 - Главный распределитель 

ПТР-5- Программный токораспределптель 

ГГ-І, ГВ-І - Гироприборы 

Изм.гол., РУ-2, Эл.Эл.- Интегратор продольных ускорений 
• . 

УП-ІУ- Усилптель-преобраз ователь 
ПР-2 - Промежуточный распределитель 

Дв.ПГГ, КС-І, ВС-І, ВС-3, ВС-4 - Элементы автоматики двигателя 























Электрические лпнпп связи 
Кппемдтпчесппе связи. 


Скелетная схема автомата 
стабилизации 

























































УСЛОВНЫЕ ОБОЗНАЧЕНИЯ 


Датчик угла V 

Датчик угла Ч > Командные потенциометры гироприборов 

Датчик угла Я "ГВ-І и "ГГ-І" 

Программный механизм - механизм прибора "ГГ-І", задающій 

программное изменение угла тангажа 

УП - Усилитель-преобразователь 

ЕЛ - Рулевые машины 

Ч - Угол врадения об»екта относительно 
продольной оси 

V - Угол рыскания объекта относительно 
плоскости стрельбы 

# - Угол программного наклона об»екта в 
направлении цели 

































































































Зоіі 


Интегратор продольных ускорений 

































Программный токораопределитель "ГГТР-5" 
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УСЛОВНЫЕ ОБОЗНАЧЕНИЯ 


О.Ш. - Отрывной штеккер 

ИПУ-± — Испытательный пульт управления 

ПК - Переходная коробка 

ПЩС - Пневмощктск стартовый 

МПС-2 - Машина питания старта 

Ш -2 - Машина управления 

ПЕА — Прицеп с бензоагрегатом 

ЕА - Резервный бензоагрегат 




































































Испытательный пульт систе 
мы управления "ИПУ-І" 
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ІМ Ш ЧіѵІИ 





























Мспыта 

позици 
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Панель эквивалентов бортовых при 
боров "ПЭ-І" 
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